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E tol <i de control. Red
Profibus DP entre I I del campo.

to tecnologia Si

para los (I:ma-. componentes dc la gru1
il ion, tomas de

enla arqunectura de control de
una grua portacontenedores de
40 toneladas instalada en el
Parque Multimodal Palmira en
la provincia de Mendoza.

Se integrd principalmente el
sistema de control Simatic,
accionamientos MasterDrive VC,
motores, interruptores

5 3VLycomp tes de
maniobra Sirius.

El uso de este tipo de grias es de imple-
mentacion normal en la movilizacion de
contenedores en el patio de carga, también
cumple con la funcion de carga [ descarga

de cami v vagones de ferrocarril de los
contenedores que contienen mercaderia de
ingreso v egreso a nuestia provingia, es de
suma importancia el uso de este tipo de
maguinaria para la ripida gestion de logis-
tica en la playa de contenedores y de esta
forma agilizar ¢l movimiento de trenes de
carga y camiones,

Los movimientos controlados por el sis-
tema son: elevacion de la carga, desplaza-
miento del carro y traslacién del puente en
el trayecto definido por rieles fijos al piso,

caleulado por software Path Plus.
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también se dispone en ¢l gabinete de con-
trol los elementos de alimentacidn auxiliar

arrolla cables, etc.)

Elcontrol de elevacion con maquinas de
corriente alterna comenz a ser implemen-
tado por Siemens en ger en Iu década del

80, consolidind en
¢l afio 1995, esta lanulogla desplazd con
mucha eficiencia 4 los mandos de corriente

Vista del tablero de periferia distribuida
en carro de traslacion.

ampliado en control de cargas sin diferen-
cias en la respuesta dindmica del motor y
con sustanciales mejoras en la simplifica-
<i6n de sistema de control y mantenimien-
tode la griia, en este caso, el lazo de control

continua ofreciendo un rango de velocidad

es de tipo cerrado realizando una medicién
de velocidad mediante un cilculo matemii-

En la definicidn de los accionamientos
se utilizo el software de apoyo para cilculo

tico de alta velocidad por ¢l algor de
contral vectorial que disponen los procesa-
dores de los accionamientos de velocidad
variable Master Drive VO,

Los movimientos de traslacion de carro

ydi i i Path Plus v2.4

Para la puesta en marcha se utilizd el
software Drive ES integrado en Step 7 utili-
zando el mismo bus Profibus DP de control
para la pammulnmcmn de los Drives, esta

como #si también los movi de tras-
lacién de puente utilizan accionamientos
multimotoricos, estos presentan una confi-
guracion simple para el mantenimiento y la
operacion de la graa, Los lazos de regula-
cién en estos casos son del tipo abierto y los
limites de traslacién estin definidos por
sensores de limites de carrera colocados en
los mecanismos de la gria.

Las funciones de izacién las

desoft de puesta en mar-
cha fue probado ya en varias oportunida-
des y ayudan indiscutidamente al personal
de puesta en marcha en la carga de pardme-
tros, almacenamicnto y graficacion de cur-
vas del accionamiento sin necesidad de
contar con elementos de hardware adicio-
nales para realizar estas funciones, estas
ventajas ayudan a diagnosticar ¢l perfecto

efectia un controlador logico programable
Simatic 57 300 constituido por un bastidor
central y otro de periferia distribuida en red
Profibus DP montado en el carro de trasla-
con evitando de esta manera la necesidad
de ini grandes cantidades de ca-
bles de comando entre ¢l puente que es
donde se encuentra ¢l bastidor central con
la unidad de procesamiento CPU315-2DP
y el carro de traslacién del sistema de eleva-
cidn, de esta forma se intercambia la infor-
macion de estado de los elementos monta-
dos en dicha parte movil de la gria
mediante un cable de un par trenzado
apantallado de caracteristicas especiales
para estas aplicaciones, los accionamientos
de velocidad variable y el panel de opera-
ciones y diagnéstico del sistema también se
encuentran conectados a este bus de mane-
ra que existe una amplia y ripida comuni-
cacidn entre los principales comp

funci i de los equipos MasterDrive
VC luego de la parametrizacion final de los
equipos,

Una vez mis Siemens como socio tecno-
logico de un fabricante de mdquinas, en es-
te caso Industrias Metalirgicas JLR, obtie-
ne éxito conjunto en la implementacion y
desarrollo de aplicaciones que requieren de
un alto grado de profesionalismo, confia-
bilidad y trabajo en equipo. |

Agradecemos la importante participa-
cidn en el proyecto de CyG Electromecdnica
quienes desarrollaron ln ingenierfa eléctri-
ca de detalle, implementacion y electro-
montaje del equipamiento Siemens utili-
zado en esta grin.

Ruben C. Ponce
AED-VC

de control de la instalacién.

Vista general del portico de gria pertacontenedores

Maniob 12 metros.

de izaje de A

Armario de control principal [MasterDrive, PLC Simatic,
companentes Sirius y Sentron 3 VL],
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